Homework # 3
Problem # 1
試運用葛來旭夫定理來判斷下列之四連桿機構。假如連桿1(r1)為固定桿，並請列出判斷式說明以下屬於何種四連桿機構。

r1=1m，r2=2m，r3=3m，r4=3.5m；首先試求最大傳動角及最小傳動角。並且以Working Model 2D與RecurDyn軟體模擬之。

Problem # 2
試運用葛來旭夫定理來判斷下列之四連桿機構。假如連桿1(O2O4)為固定桿，並請列出判斷式說明之。試求傳動角及輸出角。並且以Working Model 2D與RecurDyn軟體模擬之。
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機器動力學作業作業相關事項

1. 本科目作業請於10/27/2025前繳交。

2. 書面格式：以Word軟體書寫，文章字體大小14點，行距1.5倍行高。

3. 請將電腦文書檔(*.docx)或手寫文書檔（掃瞄成影像檔）、RecurDyn檔（*.rdyn）與Working Model檔（*.wm2d）以ftp軟體上傳至： 

140.130.17.62
帳號: dm-2
密碼: dm-2
至HW-3目錄下再以自己學號開立子目錄，然後進入子目錄上傳檔案。

